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—
Arrancadores suaves de ABB
Herramienta de selección

—
Opciones del ACS480 y ACS580

Característica PSR PSE PSTX

Límite de intensidad -  

Rampa de límite de intensidad y límite de intensidad doble - - 

Protección electrónica contra sobrecarga del motor -  

Doble protección contra sobrecarga - - 

Protección contra subcarga -  

Protección contra subcarga con corrección del factor de potencia - - 

Protección contra rotor bloqueado -  

Protección contra desequilibrio de intensidad/tensión - - 

Protección contra inversión de fases - - 

Protección definida por el cliente - - 

Calentamiento del motor - - 

Entrada PTC/PT100 para protección del motor - - 

Protección contra sobretensiones/subtensiones Protección contra - - 

Protección contra fugas a tierra - - 

Conexión posible dentro del triángulo   

Pantalla gráfica y teclado numérico - - 

Teclado numérico desmontable -  

Tiempo en marcha el motor e inicio de recuento - - 

Funciones de advertencia programables - - 

Diagnóstico - - 

Tiempo de disparo por sobrecarga - - 

Tiempo de enfriamiento por sobrecarga - - 

Salida analógica -  

Comunicación de bus de campo  

Registro de eventos -  

Varios idiomas - - 

Medición de electricidad - - 

Control del par -  

Límite de par - - 

PCBA barnizada -  

Modo de seguridad - - 

Selector con velocidad lenta de avance o retroceso - - 

Freno dinámico - - 

Freno de parada - - 

Inicio de secuencia - - 

Inicio a máxima tensión - - 

Arranque “kick” -  

Limpieza automática de la bomba - - 

= de serie
= opcional
 - = no disponible
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